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ジヤトコ株式会社性能設計部

電子技術開発部
6速ATのソフトウエア開発(M32R)
・制御仕様書の要求分析
・ソフトウエア仕様書作成
・コーディング
・各種チェッカーやHILS等を用いたデバック

性能設計部
軽自動車用CVTのECUのマザー級開発（SOPまで）
・動力性能、登降坂制御、燃費性能のシミューレーション検討
・CVTの変速性能シミュレーションモデル開発（CVTモデル、油圧
モデル、ECUコントローラモデル）
・FMEAによる安全設計
・制御ロジックの定数設計（変速線等の設計定数）
・定数管理（設計定数、実験定数を含む全ての定数）
・制御構想書作成
・制御仕様書作成
・実験計画書作成、実験データの波形解析
・CVTの性能実験（ベンチ、PG）
・QS9000/TS16949担当
・CMMIを用いた業務改善およびレベル認定に関する業務
（レベル2取得）

ゼットエムピー株式会社

大学・高専向け教材e-nuvo BASIC, WHEELの開発

テキスト執筆、セミナー開発、セミナー講師
「倒立振子ロボットで学ぶ現代制御」
「込みプログラミングの基礎（モータ制御基礎編）」
「組み込みプログラミングの基礎（PID制御実装編）」
「組み込みプログラミングの基礎（PID制御の設計と実習編）」
「Verilog HDLを用いた回路設計（HDL基礎編）」

論文
「周波数整形LQGを用いた倒立二輪ロボットの安定化」SICE SI2008

ロボット大賞 中小企業基盤整備機構理事長賞 受賞

脳科学研究用フルパス制御装置
のターンキープロジェクト

ボッシュ株式会社先端技術開発部

モビリティのマーケティング・研究・先行開発
パーソナルモビリティの試作機開発

MicroAutoBoxを使ったフルパス制御開発

モータ制御開発
PMSMベクトル制御のシミュレーション開発

その他
中部大学とAdaptive controlに関する共同研究
「Adaptive control of 2-wheeled balancing robot by cerebeller 
neuronal network model」 IEEE EMBC2010

ベクトル制御のシミュレーション

電流制御のコントローラ 永久磁石同期モータのＡ型モデル

dSPACE Japan株式会社

HILSのターンキープロジェクト
HILの要件定義、仕様決定から開発、納品までマネージメント
および開発を担当
開発の主な担当は、プラントモデル作成

・研究開発用自動車用次世代ディーゼルHIL
・中型トラック用パワートレインHIL（ディーゼル＋AMT)
・次世代中型トラック用パワートレインHIL（ディーゼル＋AMT)
（開発はドイツ本社）
・自動車用ガソリンエンジンHIL
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e-nuvo企画立案(ZMP)

制御構造(Jatco)
制御シミュレーション
燃費シミュレーション
動力性能シミュレーション
変速モデル作成

制御仕様書作成

制御仕様書分析(Jatco)
ソフト仕様書作成
デバック計画作成

C言語コーディング(Jatco)

ソフトのデバック(Jatco)

PGや公道での
車両実験(Jatco)

マーケティング(BOSCH)
新規事業検討
先行開発

制御シミュレーション(BOSCH)
プラントモデル（PMSMモデル）
コントローラモデル（ベクトル制御）

RCP開発(BOSCH)
実験試作機の開発

受託ビジネスのRCP開発(ZMP)
e-nuvo制御設計、シミュレーション

e-nuvoソフト設計(ZMP)

e-nuvoソフトの外注管理(ZMP)

実験試作機による検証(BOSCH)

e-nuvoソフトのデバック(ZMP)

e-nuvoの営業(ZMP)

E/Eアーキテクチャ検討(EVベンチャー)
VCUのシステム構成検討
VCUの制御ロジック検討用シミュレーションモデル開発
VCUの制御ロジックの基本構成検討

車両コンセプト具体化(EVベンチャー)
商品企画，ビジネスプラン作成

AUTOSAR BSW関連ツールの企画、開発

モータ制御（ベクトル制御）
の制御系設計のコンサル

航空宇宙分野の企業様への技術支援
HILSの企画、構築、運用

AUTOSAR準拠APLの開発（ボディ系ECU）
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